DIFERENCIJALNI RACUN (m®©h)

derivacije elementarnih funkcija, ¢ — konstanta
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derivacija zbroja funkcija u = u(x), v = v(x), h = h(x)
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derivacija razlike funkcija u = u(x), v = v(x), h = h(x)
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derivacija umnoska funkcija u = u(x), v = v(x), h = h(x)
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derivacija kvocijenta funkcija u = u(x), v = v(x)
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logaritamska derivacija

logaritamskom derivacijom funkcije y = f(x) nazivamo derivaciju logaritma te funkcije
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derivacija sloZene funkcije
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derivacija inverzne funkcije
ako funkcija y = f(x) ima derivaciju y,', defivacija inverzne funkcije x = f '(y) je
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derivacija funkcije zadane parametarski, t — parametar
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diferencijal funkcije jedne varijable x, y = f(x)

dy=f"(x)-dx

Primjer y=x" = dy=(x3)y~dx=3~x2-dx

oznake za derivaciju funkcije y = f(x) i definicija derivacije
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jednadZba tangente i normale na krivulju y = f(x) u tOCkl T(Xo, Yo)

tangenta ... y—y,
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INTEGRALNI RACUN

integrali elementarnih funkcija, ¢ — konstanta
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pravilo integriranja:

konstantni faktor izlucujemo pred znak integrala:

F')=fx) = [fdi=F(x)+c
[e fodx=c [ f0dx
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integral sume jednak je sumi pojedinih ¢lanova

I[f(x)+g(x)]dx =jf(x)dx+jg(x)dx
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integral razlike jednak je razlici pojedinih ¢lanova
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parcijalna integracija, u = u(x), v=
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racunanje odredenog integrala pomoc¢u neodredenog integrala, Newton — Leibnizova formula
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svojstva odredenog integrala
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rastavljanje odredenog integrala za bilo koje brojeve a, b, ¢

povrsina i volumen
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formula povrsine krivocrtnog trapeza ako je zadanoy = f(x)ia<x<b
b
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a
duljina luka krivulje ako je zadanoy =f(x)ia<x <b
b
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volumen tijela nastalog rotacijom krivocrtnog trapeza omedenog
krivuljom y = f(x), osi X i pravcima x =a i x = b, oko osi x ili osi y
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